CONTROL Y REGISTRO POSICIONAMIENTO GPS

e CARTERA DE CAMPO | o P
MUNICIPIO: _/722/TX L0y DEPARTAMENTO:__/ 7.2 operaDOR:__ O [lrlrel Jyva 19 EENEGEEIn
PROYECTO: €A/ [y Tonlle CLENTE:_ /72U A0 recHA D24 M LO  na/d. CONSULTORES
oSl GFo PAGINA____/  DE )
o RTRE. SR P p— TIEMPO SESION TOTALTIEMPO | N2 SATS DIAGRAMA DE OBSTACULOS
. ANTENA _ [ INicio FINAL SESION PROMEDIO
= > P : T 7
7 — 1 Z&7 T Dot BT [ T o
i ESQUEMA DE LOCALIZACION DESCRIPCION DEL PUNTO
4 o it Ao zmed o il \\\ //%
Dot ( o/ E\k\%n & plde W«m / rebiee . \‘ ',
X, N~ - 7 -
.\N\ J < \\\ k\ QB &m \,MQ\\ x\\QNW ’ Pree \ “ ”
ol ) - e oo Liasc £ D\Mﬂ \ i - / ‘V O e

7

1% \
2 L C
( o\ A N
,,( \V P \/r f )
& . —_/ w
2 \N(\.A 180°
sesioN | Base | RovER ESTACION SERIAL EQUIPO ALTURA TIEMPO SESION TOTAL TIEMPO Ne SATS DIAGRAMA DE OBSTACULOS
ANTENA INICIO FINAL SESION PROMEDIO
R Z ~ A 2| Bao | #.co | _eh & sorse

DESCRIPCION DEL PUNTO

ESQUEMA DE LOCALIZACION

F U, N N\w\\‘; & @i&ko @1 \:\Qm@,
U y (Acrvdede  aroladh  Loiin ‘atlioie

%
7

\..,_\J.mﬂhw\m\ﬁ \/ . /O J C Lx\\ \.w.. ! @ fee
A LR

N w nC YN
C/ N L [
= //.\ﬂ .\N 180"




(wdona b [a“m/@

@ﬁ/ JMCZ@

)«z /O o/ Sl
/% j)za/ wa/ QM{
/é’/m /(/ ij
Jetccon4 L DE /4 AR
I N i =7 _D/f/ 0‘"‘) / )
| | ﬁj Horionte M’/ﬂ@"/ o 178 : /// /,,M L (m
oA ‘"‘Z\ I R R R R e e AR Al
AR A LRI R e s AR T AR AEds
W | |0 EZZaanneai
527{;\« ‘226‘{)4//0%”‘ |77 5/ le 3057/_350 | // =
-y e e e B S A
i 58/ o/ 0 oL o 5 ;ogoz;/ i
i o< N\ RUW WG | PR | AT
04 TSR |67 BB | e | AT
P et orot | FBST | RRS | AT |
(K | Vo 57 oo 3T | B XRE
- P wt o g WJ/' i S 57 | A
e A D T M main
AN i KA A N4 IR RT 7SR By e
oo 575 B | FTOTS | S o037 /2;‘
A | Al 5 | g k70 |5, WS | A7
| i i;jj j@/‘a@'//’q’ﬁ - a’@bjo/‘/‘)/ ;’f L/b(z | //)/ =






M/mﬂ“w/‘(’n% B B R

/%c k/ ]?M /&’M a/ YUCI da
GA TaegLE  CHr

= AZEEIA, of

Yy R /.
Bt ¢ £ A= a052led | FK|
2~ K Grp
;Z?ou@r - /’é) éucm émﬂ&i{
ﬁ/ﬁﬁ’% wier2 - D0 am /75464 FIAJ - ///4 : QI :

2 L“ih“/ ) A /\h/ﬂﬂ/af /4 c//g/zou /\ | L / ]

R Y




